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Introduccion

El validador de billetes EBA-03 de la JCM ofrece las siguientes caracteristicas:

. Velocidad de validacion: 2 segundos
. Cualquier billete entre 61 mmy 72 mm
. Interfaz serial o de pulso

. Basado en EPROM
. Incorpora detector de retroceso del billete

. Un billete cada vez (no tiene apilador)




Especificaciones generales

Valores de billete aceptables:
Direccidn de insercion:

Tasa de aceptacion:

Tiempo de validacion:

Alimentacion:

Consuncion de energia:

Ambiente de operacion:
Temperatura de operacion:

Temperatura de almacenaje:

Humedad:
Exposicion a la luz:
Instalacion:

Dimensiones:
Peso:

Montaje:

Selecionables por DIP switch; cuatro especificos o todos
Cuatro modos

95% en el modo de aceptacion alto

90% en el modo de aceptacion normal

(Se excluyen los billetes sucios, muy gastos, mojados o
rotos. Se excluyen también los billetes con extremidades o
cantos doblados y los que tienen dimensiones o impresion
muy diferentes de lo normal)

Alrededor de 2 segundos
(Tiempo desde la insercion hasta el pulso de crédito de
salida o hasta la verificacion de almacenaje)

+12 V CC (+5%)

En modo de espera: 2,5 VA
En funcionamiento: 6,0 VA (méx. 10 VA)

5 hasta 50 °C (41 hasta 122 °F)

—20 hasta +60 °C (4 a 140 °F)

30% / 85% HR (sin condensacion)

No debe exponerse a la accion directa de la luz solar
En ambiente abrigado

Véanse los disefios dimensionales en la pagina 4
alrededor de 0,6 kg

horizontal



Nombre de los componentes

. Botdn abre / cierra del escaner superior
Conector de la interfaz

Tapa de acceso a la ROM, Escaner superior

para mantenimiento

== DIP switch

Fenda de insercion LED

del billete
Conector de la interfaz

Bisagra

Precauciones

1. No introduzca billetes rotos, doblados o0 mojados.

2. No deje caer agua u otros liquidos sobre el validador.
3. No instale el validador en lugar polvoriento.



Dimensiones para instalacion
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Conexiones

Enchufe del tipo cajon: XG4C-1034 (Omron)

Enchufe hembra recomendado 1:
Enchufe hembra del tipo MIL: XG4M-1030-T
(Omron)

Palanca de traba: XG4Z-0002 (Omron)

Material aceptable para el cable:
Cable plano, diametro 1,27 mm, AWG28 UL 2651

Enchufe hembra recomendado 2: )
XG5M-1035-N (Omron) Momia externa

Contacto (montado en la carcasa)

Material aceptable para el cable:
Cable sencillo, AWG28 hasta AWG26 UL 1007

Toma para pernos: S5B-ZR (JST)

Carcasa recomendada:
Carcasa ZHR-5 (JST)

Contacto: CZH-002T-P0.5
(1300 contactos por carrete)

Material aceptable para el cable:
AWG28 hasta AWG26, UL 1061



Interfaz Serial (ID-044C)

Atribucion de los pernos

No. del

Nombre de la

Entrada/

perno sefial Salida Activo Descripcion
1 vdd Alimentacién de 12 V (+ 5%)
2 Vss Tierra
3 DATA (datos) Salida Bajo | Terminal de salida para mensajes de comunicacion
4 cTS Entrada Bajo Sefial de gutogzacmn de transmision para mensajes
de comunicacién
5 Vss Tierra
6 Vce Alimentacion de 5 V (£ 5%) max 20 mA
7 BUSY (ocupado) Salida Bajo fSenr_;\I de s_ahda gue indica el validador esta en
uncionamiento
8 DISABL.E/ENA.BLE Entrada Bajo Ser)al para d_esactlvar (alto) y activar (bajo) el
(desactivar/activar) registro de billetes
9 RTS Salida Bajo Sefial qle cplnﬂrmacmn de inicio de los mensajes de
comunicacion
10 NC
Interfaz de Pulso (ID-044C)
No. del Nombre dela |Entrada/ : L
< . Activo Descripcion
perno sefal Salida
1 Vdd Alimentacién de 12 V (+ 5%)
2 Vss Tierra
3 VEND Salida Bajo | Registrada sefial del valor de billete (sefial de pulso)
4 NC
5 Vss Tierra
6 Vce Alimentacién de 5 V (x 5%) max 20 mA
7 BUSY (ocupado) Salida Bajo ]I:a ;enal d_e salida que indica el validador esta en
uncionamiento
DISABLE/ENABLE A ivacié ivacio i
8 . _ Entrada Bajo Ser_wal de des_actlvacmn (alto) y activacion (bajo) del
(desactiva/activa) registro de billetes
9 NC
10 NC




Atribucion de los pernos (Cont.)

Interfaz serial bidireccional (ID-003)
Placa de la CPU

9 1
O O O O O
CN1
O O O O O
10 2
No. del Nombre dela |Entrada/ : L
o : Activo Descripcion
perno sefal Salida
1 Vdd Alimentacién de 12 V (+ 5%)
2 Vss Tierra
3 TXD Salida Linea de la sefial de salida que viene del aceptador
4 RXD Entrada Linea de la sefial de salida que viene del
controlador
5 Vss Tierra
6 Vce Salida Alimentacion de 5 V (£ 5%) max. 20 mA
7 NC Dejar desconectado
8 NC Dejar desconectado
9 NC Dejar desconectado
10 NC Dejar desconectado
Interfaz de pulso (ID-003)
Placa de la CPU
9 1 *1 Cuando la sefial INH (INHIBE) esta desconectada, el
O O O O O aceptador esta en el modo de inhibicién de aceptacién del
billete.
O O O O O Cuando la sefial INH (INHIBE) no esta en uso, conecte el
erno 8 al Vss.
10 2 P
No. del Nombre dela |Entrada/ : L
o . Activo Descripcion
perno sefial Salida
1 Vdd Entrada Alimentacion de 12 V (x 5%)
2 Vss Tierra
3 VEND Salida Bajo |Sefial de aceptacion del valor del billete
4 NC Dejar desconectado
5 Vss Tierra
6 Vce Salida Alimentacion de 5 V (£ 5%) max. 20 mA
7 BUSY (Ocupado) Salida Alto fSenz_il de s_ahda cuando el validador esta en
uncionamiento
8 INH (Inhibe) Entrada Alto | Sefal de inhibicion de aceptacién del billete (*1)
9 ABN Entrada Alto Senfial de salida cuando el validador esta anormal
10 NC Dejar desconectado




Ajustes de la DIP switch

El EBA-03 tiene dos conjuntos de
DIP switches. Uno es el banco de DIP
switches 1 (DS-1) situado en el lado
derecho y el otro es el banco de DIP
switches 2 (DS-2), situado bajo la
tapa de acceso a la EPROM).

El banco de DIP switches 1 (DS-1) se
usa para aceptar o inhibir valores de
billetes.

El banco de DIP switches 2 (DS-2) se
usa para seleccionar la interfaz (I/F) y
establecer los detalles de la I/F.

ON icio
T Posicion valor del
D_IP billete Acepta
OFF switch ON OFF (véase Nota) Rechaza
1 2 3 4 5 6 7 8 (ligado | (desligado
DS-1 ) )
5 X 1 Rechaza
NOTA: Ponga el n®1 de DS-1 en X Acepta
ON para entrar en el modo de . X ) Rechaza
prueba. X Acepta
X Rechaza
4 3
X Acepta
X Rechaza
5 4
X Acepta
X Rechaza
6 5
X Acepta
X Rechaza
7 6
NOTA: Los algarismos 1 hasta 7 X Acepta
indican los diversos valores de 8 X 7 Rechaza
cualquier moneda. X Acepta




Ajustes de la DIP switch (Cont.)

Para tener acceso al DS-2, retire la tapa de
acceso a la EPROM. Estas DIP switches se
usan para establecer interfaz serial o de pulso
y, si se utiliza interfaz de pulso, para
establecer pardmetros.

Haga todos los ajustes de la DIP switch con
la alimentacion al EBA-03 DESLIGADA.

?N
OFF

8

7

6

Al utilizar interfaz serial, cologue el n° 1 del DS-2 en ON.

2 3 4

1

g

OFF

?N

Al utilizar interfaz de pulso, coloque el n° 1 del DS-2 en OFF.

8

7

El n° 2 y el n® 3 del DS-2 determinan la anchura del pulso
El n° 4 del DS-2 indica la opcién de pulso

El n° 5 del DS-2 indica el sensor de salida; ON = desactivado, OFF = activado
(funcionamiento normal)

El n° 6 del DS-2 indica la sefial de INHIBIR; OFF = activo alto, ON = activo bajo
El n° 7 del DS-2 indica la sefial ABN; OFF = activo alto, ON = activo bajo
El n° 8 del DS-2 indica: ON = aceptacién alta, OFF = aceptacion baja

6

4

3

2

Nota: Estos ajustes varian de acuerdo a la version del software.

1

o/l




Solucion de problemas
Como remover un billete atascado
Presione el boton abre/cierra del escaner

superior y alcelo. Remueva el billete botén abre/cierra
atascado. .-

Cuidado: No alce demasiado el escaner
superior para no danificar el cableado.

Limpieza

Suciedad en el escéner, incluso en los
sensores, podria contribuir para atascar
los billetes o causar problemas en la /4
identificacion de ellos. Abra
periddicamente el escaner y limpie el
trayecto de los billetes y los sensores.

Para limpiar las partes internas, use un
pafio blando o un cotonete. Si hay
necesidad, moje el pafio o el cotonete en
una solucion de jabon neutro en agua.

ATENCION: No use jamas solventes
para limpiar el cabezote u otras piezas.




Solucion de problemas (Cont.)
Pruebas de funcionamiento

Conecte el ECA-03 al VM-450 por Cable de cinta N° de Cat. 074744
medio del cable plano N° de '
Catalogo 074744. Conecte también cC 0O 0O
el cordén eléctrico (suministrado g 2 — e
con el kit) al VM-450 y a una fuente c e o e e o
de alimentacion.

VM-450 EBA-03

Ajustes de la DIP switch

A

VM-450 DS-1 del EBA-03

Posicione las DIP switches en el VM-450 y en el EBA-03 como se ve arriba.

Conecte la alimentacion del VM-450. Los LEDs STKF y BSY del VM-450, asi como el LED
rojo y el LED verde del EBA-03, van a encenderse.

Lwnu

DS-1 del EBA-03

En el EBA-03, ponga el n°2 y el n°5 del DS-1 en la posicién ON.

ounCmma.

DS-1 del EBA-03

Ponga el n° 1 del DS-1 en la posicion OFF. El validador va a entrar en ciclo y los LEDs rojo y
verde se apagaran.

Introduzca billetes de diversos valores, uno por uno. Mientras el billete atraviesa el aceptador, la
luz BSY (ocupado) se mantiene encendida; enseguida, la luz VEND 1 comienza a centellear
rapidamente.

El nimero de centelleos indica el valor del billete que ha sido introducido.



Solucion de problemas (Cont.)
Solucién de problemas utilizando el VM-450

Pruebas de funcionamiento

Las pruebas abajo se hacen utilizando el n° 2 hasta el n° 8 en el DS-1 situado en la lateral del
EBA-03. El n° 1 se usa para conmutar la prueba (OFF comienza la prueba) y para parar la prueba
(ON detiene la prueba y deja el validador en modo de espera, a la espera de la prueba siguiente).

DIP switch Item probado Descripcién
No. 1 2 3 4 5 6 7 8 P P
Rotacién del motor Verifica la velocidad del motor en rotacion
hacia adelante hacia adelante
orr lHEHEEENENR
. Rotacion invertida del | Verifica la velocidad del motor en rotacion
motor invertida
=K I R B 0 1 B |
ST Inlnininln
Sensor ON/OFF Verifica la situacion del sensor *
orF E /HENEEREN
. Prueba de la interfaz | Verifica la situacion de la linea de la sefial
del aceptador de entrada/salida
cfFR L/ HEEENR
BLIL I IENIEIEIE
Ejrﬁggi;rﬁiento Verifica el funcionamiento del aceptador *
ocfFRLILIL  HAENEN
- . . : » | Verifica la identificacion y la aceptacion
Aceptacion de billete del billete *
orFll |HE HHENB
alalallal el . Verifica la funcion ON/OFF de las DIP
DIP switches .
switches
oFF I L L L L L L B

* Estas pruebas so6lo funcionan después que se ha hecho la calibracion (véase la pagina 23)




Solucion de problemas (Cont.)
Solucion de problemas con el VM-450

Pruebas de funcionamiento

La primera prueba es la prueba de velocidad del motor en movimiento hacia adelante y en
movimiento invertido. Con la alimentacion del VM-450 desconectada, ponga el n° 1 del DS-1 en
la posicion ON. Conecte la alimentacion. Las luces BSY y STKF van a encenderse. Ponga el n° 1
del DS-1 en la posicién OFF. La luz BSY se apagara. EI motor comienza a girar hacia adelante.
Una de las tres luces del VM-450 va a indicar la velocidad del motor.

wxmmmmn

Ajuste en el DS-1 para realizar la prueba

nnnnnnnnnn

ABN ON (ABN encendido)
Motor en velocidad alta

nnnnn

BSY ON (BSY encendido)
Motor en la velocidad correcta

VEME T WENDZ  VEMES  VENDA

VEND 1 ON (VEND 1 encendido)
Motor en velocidad baja

Ponga el n° 1 del DS-1 en la posicion ON para encerrar la
prueba.



Solucion de problemas (Cont.)
Pruebas de funcionamiento (Cont.)

Prueba del motor en movimiento inverso

Ponga el n° 2 del DS-1 en la posicion ON y enseguida el n° 1 del DS-1 en la posicion OFF. La
luz BSY se apagard y el motor comenzard a girar en el sentido inverso.

o ummm

Ajuste en el DS-1 para realizar la prueba

Una de las tres luces del VM-450 va a indicar la velocidad del motor (véase la prueba anterior).

Prueba del sensor del aceptador

Esta prueba verifica la situacion de los sensores en el cabezote del aceptador. No intente hacer la
prueba con un billete bancario. Se recomienda hacer la prueba con el Papel Blanco que se utiliz6
para calibrar los sensores. Cuando se introduce el Papel Blanco en la hendidura de insercion de
billetes, el primer sensor a detectar el papel es el sensor F. Eso va a encender el LED VEND 1. A
medida que el Papel Blanco avanza en el cabezote del aceptador, los otros sensores pasan a
detectar el papel y los LEDs apropiados del VM-450 se encienden.

Desconecte la alimentacion del VM-450. Ponga el n® 1y el n® 3 del DS-1 en ON. Conecte la
alimentacion al VM-450. Ponga el n° 1 del DS-1 en OFF.

Lugar de los sensores

ON
OFF
1 2 3 4 5 § 7 8 T
NOTA: La luz roja del STKF se mantiene encendida % L 8(: 5 g
durante las pruebas O (& O
0 o0
| CL CR
© @® |
BSY VEND 1 VEND 2 VEND 3 VEND 4 :
J 5 il
STKF ‘

= E—
CREDT - VEND - ERROR |
|
. ENABLE |
AUTO ACK  SEG - - - -
XK. ————

_.'_'_,..-" . . . s
S-RESET REJ ACK = Hendidura de insercion ,:-:-:-
de billetes

|
|
|
|
|
L

DISABLE

El sensor F ha detectado el Papel Blanco



Solucion de problemas (Cont.)

Prueba del sensor del aceptador (Cont.)

ORONORO

VEND 1 WVEND 2 VEMND 3 VEMND 4

©® ©

=
CREDIT - VEND - ERROR
. ENABLE
AUTO ACK  BEG
@ 8-RESET

RE. ACK
DISABLE

Los sensores CR e CL han detectado el Papel Blanco

® @

VEND 1 VEND 2 WVEND 3 VEND 4

ABN STHF

. ENABLE
AUTO ACK  BEG
@ S-RESET REJ ALK

DISABLE

CREDIT - VEND - ERROR

)

Presione el boton ACK para probar los sensores R, Cy L

ONORONORO

VEND 1 VEND 2 VEND 3 VEND 4

ABN STHF
CREDIT - VEND - ERROR

. EMNABLE

AUTO ACK  SEG
DISABLE S-RESET REJ

Los sensores E y B han detectado el Papel Blanco

Lugar de los sensores

B ===
® @& ]
@|L @c R|@®
@ @ @
Q9 @0
! CL CR
|
|
|
|
J‘ 5 )
]
_.——-"'—-—-'_“-\-\_"""--.._

—" Hendidura de insercion —_—
I de billetes |




Solucion de problemas (Cont.)

Prueba de la interfaz del aceptador

Esta prueba verifica la situacion de la linea de la sefial de entrada/salida del aceptador. Para
garantizar que la linea de la sefial esta en funcionamiento, use ACK, REJ y ENABLE del el VM-
450.

Desconecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n® 1, n° 2 y n° 3 de DS-1 en la posicion ON.
Conecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n® 1 de DS-1 en OFF para realizar las pruebas.

90e9e| [IUNE:

®

ABN STHF

CREDIT - VEND - ERROR Linea de sefal del EBA-03

. ENABLE CN1 Ne°
AUTO ACK  SEG . . . SoUT O 3
@ S.RESET  REJ ACK DIN O 4

DISABLE
\.‘p PRESIONE
: : Linea de sefial del EBA-03

VEND 1 VEND 2 VEND 3 VEND 4

CN1 No.
ORO, oours |7

= o~ I DIN 1 8

CREDIT - VEND - ERROR
. ENABLE

AUTO ACK SEG

DISABLE S-RESET RE.J ACK
VEND 1 VEND 2 VEND 3 VEND 4
Linea de sefial del EBA-03 @
CN1 No
STHF
DOUT 2 9 B CREDIT - VEND - ERROR
DIN 2 10 . CbLe
AUTO ACK  SEG .
@ S-RESET REJ ACK
DISABLE \\

)

PRESIONE



Solucion de problemas (Cont.)

Prueba de funcionamiento del Aceptador
Ejecuta un ciclo continuo de la unidad, hasta surgir un error.

Desconecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n® 1, n° 2, n® 3y n° 4 de DS-1 en la posicion
ON. Conecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n° 1 de DS-1 en la posicion OFF para

1 2 3 4 5 6 T 3

Si hay un error durante la operacién, el LED ABN (anormal) del VM-450 se enciende y la
operacion se detiene. EI LED rojo de la placa de la CPU centellea. La causa del problema se
puede determinar contando el nimero de centelleos (véanse los Cddigos de Error en la pagina
18).

Prueba del Aceptador de Billetes

Desconecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n® 1, n° 2 y n° 5 de DS-1en la posicion ON.
Conecte la alimentacion del VM-450 y ponga el n° 1 de DS-1 en la posicién OFF para realizar
las pruebas.

Durante esta prueba, el aceptador no vuelve al modo de | oN

espera de la prueba si uno pone n° 1 del DS-1 en la posicion u D u u D u u u 1‘

ON. Es necesario cortar la alimentacion de la unidad, poner OFF
1 2 3 4 5 6 7 8

el n°1 de DS-1 en la posicion ON y s6lo entonces conectar
la alimentacion.

El aceptador no acepta un billete

Verifique cuantas veces el LED rojo centellea, para determinar los posibles defectos a corregir
(véanse los Codigos de Error en la pagina 18).

El aceptador rechaza un billete

Verifique cuantas veces el LED verde centellea, para determinar los posibles defectos a corregir
(véanse los Codigos de Error en la pagina 19).



Cadigos de Error

Si el EBA-03 no funciona correctamente durante las diversas pruebas, el LED rojo y el
LED verde de la placa de la CPU empezaran a centellear. Cuente el nimero de
centelleos para determinar la causa posible del problema.

Cdédigos de Error

N° de centellgos Descripcién del error
del LED rojo

1 Reservado

2 Reservado

3 Reservado

4 Un billete ha parado en el trayecto de los billetes

5 1. Error en la velocidad del mqtor del_ aceptador
2. El sensor del aceptador esta desajustado
1. El motor del aceptador no gira

6 2. El sensor del aceptador no trabaja bien
3. No hay sefial del sensor del codificador

7 Reservado

8 Reservado

9 Reservado

10 Reservado

11 Reservado

12 Error de sincronizacién (mal uso)




Codigos de Rechazo

N° de centelleos
del LED verde

Descripcién del error

1 Insercion fuera de la posicion correcta

2 Reservado

3 Billete atascado

4 Error en el sensor 6ptico 1
(Error en el tamafio del billete)

5 Error en la alimentacion del billete
Error de identificacién 1

6 .
(Casi error)

7 Error en el sensor 6ptico 2
(Error en el disefio del billete)

8 Error en el sensor optico 3
(Error en nivel fotogréfico)

9 Billete inaceptable devuelto
(Error de inhibicién)

10 Entrada de la sefial de rechazo

11 Reservado

12 Error en el sensor trasero

13 Error en la largura del billete

14 Error en el sensor 6ptico 4
(Error de infrarojo)

15 Error en el sensor 6ptico 5

(Billete irreconocible)




Procesos de desmonte

1. Remueva los tornillos y los espaciadores
de los orificios de la bisagra que se ven en
cada lado; remueva 2 tornillos (uno de
cada lado) para separar la tapa del cuerpo.

2. Alce el cuerpo hacia fuera dela
estructura.

4. Suelte los 2 resortes que prenden la
barra y deslice la barra hacia fuera.

3. Remueva los 4 tornillos que prenden la
tapa de la CPU.




5. Para remover la placa de circuito impreso
superior, hay que soltar primero el
conector de 30 pernos. Ahora remueva los
3 tornillos que se ven en la foto.

7. Pararemover la tapa del sensor, remueva
los 2 tornillos que se ven en la foto.

6. Alce la placa de circuito impreso
superior hacia fuera de la estructura.

8. Pararemover la placa de sensores
inferior, hay que soltar el conector de 30
pernos y el conector de 2 pernos que
viene del motor. Ahora remueva los 2
tornillos que se ven en la foto.



9. Latapa del sensor inferior se puede
remover extrayendo 4 tornillos, como se ve
en la foto.

10. Para remover el motor, los engranajes y las
correas del conjunto inferior, remueva los
2 tornillos que prenden la tapa del motor.

e

11. Alce el motor hacia fuera de la
estructura. En la extremidad del eje de
accionamiento hay una copilla con un
pequefio rodamiento blanco. Para no
perder el rodamiento, remuévalo y
guardelo en lugar seguro.




Calibracién

Cdmo conectar el EBA-03 a una microcomputadora para hacer la calibracion

Microcomputadora

|

—
e —a

oD

o o
S

o O O

apoo

Conecte al puerto serial

| Herramienta de prueba

VM-450

Herramientas necesarias para calibracion

s N\
." \.
~, ',I

\_L\. Sy -;,"'
Software
501-000087 Papel Blanco
074744 074541

(Vg o

Cable del VM-450 a la
microcomputadora (059301)

Cable de conexién
Papel Negro 074744
074542
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DS-1 del EBA-03

Al conectar la alimentacion al VM-450, el LED rojo y el LED verde del EBA-03 se encienden.
Eso significa que el EBA-03 estd en modo de espera. Las pruebas y los ajustes se hacen en este

modo.

Si los LEDs no se encienden, verifique los ajustes de la DIP switch. Desconecte la alimentacion
del VM-450 y conéctela de nuevo. Si asimismo los LEDs no se encienden, verifique las placas

de laROM vy de la CPU.



Calibracion (Cont.)

Cémo instalar el Software de Calibracién

Introduzca el CD del software de calibracion del EBA-03 en su lectora de CDs. Espere algunos
segundos, hasta aparecer la primera pantalla.

Copying Files, please stand by.

Una vez copiados los archivos, la segunda pantalla va a aparecer.

42 EBAD3 Installe Setup E

*E Welcome to the EBAQDS Installer installation program.
g

Setup cannot install system files or update sharedfiles if they are in use.
Before proceeding, we recommend that you close any applications you may
be renning.

Exit Setup |

Haga clic en OK para continuar con la instalacion.

43 EBAD2 Installer Setup E
Br i the Mste. *ion by cliddng the bukton belos,

€ ok ths bukton to irstel EBADS Installer software to the spedified
« skination directary.

Directory!
1 Program Files|EBATEINsballar’, Change DFectory

Eait Setup l

Para completar la instalacion del software en su disco rigido, haga clic en el simbolo indicado en
la foto y siga las instrucciones de la pantalla.
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Como utilizar el Software de Calibracion
Con los cables ligados como se ve en la pagina 23, haga doble clic en el simbolo del EBA-03. La

pantalla de abertura va a aparecer. Siga las instrucciones de la pantalla.

= EBA-D3 Adjustment software

Fie [Opilon
1. Motor speed check Start |
4. White paper adjustment
3. Black paper adjustment
4. Non paper adjustment

Conect to PC with EBA-03.

Press Start-key. then check the A djustment
[tem 1,2, 3 and 4 in that order

Una vez terminada la prueba de velocidad del motor, abra la parte superior del aceptador e
introduzca el papel de referencia blanco (N° de Cat. 074541) en la hendidura de insercion. Ahora
haga clic en “Siguiente”. Una vez terminada esta prueba, sustituya el papel blanco por papel de
referencia negro (N° de Cat. 074542). Esta prueba requiere solo 1 segundo. Remueva el papel

negro y haga clic de nuevo en “Siguiente”.

B=EBA-03 Adjustment solftware

L AdjuSMg GA'IN ok e
FRONT/BACK fenisor eftor
Exit level(In papet)
Write the Adjustings to VALT HEAD.
Hit Next aor Cancel button, Yes-->Next No-->Cancel

Si hay algun problema de calibracion, va a surgir un mensaje de ERROR que indica donde puede
estar el problema.
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Nombre y lugar de los Sensores

Si hubo realmente un error durante los pruebas anteriores, use la informacidn de esta pagina para
verificar cudl es el sensor con defecto y donde se encuentra.
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error sensor
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Vista explotada




Lista de piezas

N° |N°del EDP| N°de Catélogo Descripcién Cant.
1 067383 659-3110-06-01B-02 | Conjunto de la placa de la CPU 1
2 067382 659-3110-06-02B-01 | Conjunto de la placa de sensores 1
3 067412 659-3110-05-01A-01 | Conjunto del médulo regulador 1
4 067416 659-3110-05-02A-01 | Conjunto del modulo del motor CC 1
5 067489 3110-05-03B Momia de distribucién 1
6 067478 0659PT0101 Cuadro inferior 1
7 067479 0659PT0102 Estructura superior 1
8 067480 0659PT0103 Resorte plano 2
9 067481 0659PT0104 Espejo 1
10 069760 0659RE0101 Guia de billetes inferior 1
11 069761 0659RE0102 Guia de billetes superior 1
12 067464 0659RE0103 Prisma de seccion cuadrada 1
13 067467 0659RE0104 Tapa de la ventana A 2
14 067468 0659RE0105 Tapa de la ventana B 4
15 067469 0659RE0106 Prisma lateral 2
16 067470 0659RE0107 Tapa del motor 1
17 067471 0659RE0108 Engranaje helicoidal G7 1
18 067472 0659RE0109 Engranaje sin fin G7 1
19 067473 0659RE0110 Polea GT2 4
20 067474 0659REO0111 Rollete accionado 4
21 067465 0659RE0112 Tapa de acceso ala ROM 1
22 067476 0659RE0113 Botdn de apertura 1
23 067477 0659RE0114 Espaciador del sensor A 1
24 069492 0659RE0115 Espaciador del sensor B 1
25 069491 0659RE0116 Prisma de seccion cuadrada 2 1
26 069493 0659RE0117 Tapa de la ventana C 2
27 067482 0659BE0101 Eje de la polea 2
28 067483 0659C00101 Anillo pivotante 2
29 067484 0659SH0101 Eje de abertura 1
30 067485 0659SH0102 Eje del rollete 2
31 067486 0659750101 Resorte de abertura 2
32 067487 166-2GT-3RF Correa de sincronizacion 2
33 069519 @5 Esfera de nylon 1
34 069762 |M2,3x4 Tornillo SEMS® 1
35 005846 M2,6 X 5 Tornillo de cabeza plana 2
36 062887 Nominal 2 x 10 Tornillo de cabeza troncoénica 6
37 061502 Nominal 2,6 x 10 Tornillo de conexion 13
38 047547 Nominal 4 Anillo de resorte para el eje 2
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